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Titulo provisério: Desenvolvimento de aplicativo para controle e aquisi¢do de dados de
plataformas experimentais com acionamentos hidradulicos e elétricos.

Possibilidade de bolsa: Bolsa de IC - FAFQ
Periodo previsto: Setembro/2023 a Agosto/2024 (12 meses)

Motivacao do Projeto

Visando o estudo do controle de interagdo fisica via controle de forca e controle de im-
pedancia, predominante em manipuladores e robds com pernas, o presente projeto tem
como base a bancada de testes voltada as andlises desses controladores, a “Impedance
Control 2 Dimensions” (IC2D).

Figura 1: Bancada de testes IC2D

Tal bancada contempla subsistemas para acionamento elétrico e hidraulico, com capa-
cidade para diversas configura¢cdes mecdanicas, que representam o ambiente de interacéo,
e instrumentacgdo das principais grandezas fisicas tais como posi¢do e forca. Comple-
mentando o projeto mecatronico dessa bancada tem-se a interface de controle e aquisi¢do
de dados (software) a qual foi originalmente desenvolvida na bancada ForceCAST. Em



vista das capacidades da IC2D frente a ForceCAST, este projeto visa adaptar e expandir
o software da bancada IC2D para contemplar ambos os sistemas de acionamento, apri-
morar a praticidade para implementagdo de novos controladores, implementar novos
sinais de referéncia e definir um fluxo de trabalho (workflow) para compartilhamento
e contribuicdo do cédigo fonte. Além disso, as novas funcionalidades continuardo con-
templando as capacidades originais, tal como a utilizagdo de atuadores elédsticos em série
(SEA), um mecanismo tipico em atuadores complacentes. O projeto considera também
o desenvolvimento desse software para outras duas plataformas experimentais: o brago
robético HyA e a perna robética HyL.

- M

_ &4 b ¢
(b) Perna robética HyL

(a) Brago robético HyA

Requesitos
¢ Aluno de graduagdo na USP ou na UFSCar;
* Experiéncia e facilidade em programacdo em C++/C, Java, Python;

* Experiéncia com sistemas embarcados ou STM32 é um diferencial;

Experiéncia com Git, Linux e Vue.js é um diferencial;

Vontade e disponibilidade de tempo para trabalhar na IC;

¢ Autonomia, criatividade, e disciplina para solugdo de problemas complexos;

Capacidade de aprender temas novos.

Para mais informagdes entrar em contato com:

tboaventura@usp.br e elisa.vergamini@usp.br



